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ABSTRAK 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi dalam membantu proses produksi mulai 

industri besar dengan perkembangan zaman sudah mulai menerapkan sistem mekanik 

otomatis dalam proses produksi agar lebih efisien dan mempermudah pekerjaan. Serta 
suatu sistem control dan monitoring untuk memiliki keamanan data dari jauh. Untuk 

membuat sistem kontrol pengisian botol mulai dari pengisian minuman sari buah hingga 

untuk minyak wangi yang memerlukan kemasan botol, untuk merapkannya dengan 
merancang sebuah sistem kontrol pengisi cairan ke botol dengan konveyor berjalan 

menggunakan mikrokontroller untuk sistem kendali utama dan pemograman yang 

diperlukan dalam proses ini. Kemudian membuat rancang bangun yang memiliki sensor 
dan actuator yang dapat melakukan pengisian ke botol secara otomatis dan manual. Untuk 

membuat rancang bangun sistem kontrol pengisi cairan ke botol secara otomatis maupun 

manual yang terkoneksi dengan IoT (Internet of Thinks) yang digunakan untuk kontrol 

dan monitoring, maka penulis pada tugas akhir ini membuat rancang bangun sistem 
kontrol dan monitoring pengisi cairan ke botol dengan menggunakan konveyor berbasis 

aplikasi Telegram. yang dilakukan dengan menyesuaikan Alat, Perancangan Alat, 

Perancangan Program dan Aplikasi, Dilakukan pengujian alat, apakah alat tersebuat 
bekerja dengan baik atau tidak serta mengamati perkembangan alat ini jika terjadi eror 

maupun kesalahn program. Setelah alat diuji kemudian dilakukan analisa terhadap fungsi 

dari setiap komponen yang terpasang pada alat, serta mengetahui kemampuan alat setelah 

dilakukan pengujian. 

 

Kata Kunci : filling machine, otomatis industri 
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ABSTRACT 

The development of science and technology in assisting the production process starting 

with large industries with the times has begun to implement automatic mechanical 

systems in the production process to make it more efficient and make work easier. As well 

as a control and monitoring system to have data security from afar. To create a bottle 

filling control system starting from filling fruit juice drinks to perfumes that require bottle 

packaging, to implement this by designing a liquid to bottle filling control system with a 

running conveyor using a microcontroller for the main control system and the 

programming needed in this process. Then create a design that has sensors and actuators 

that can fill bottles automatically and manually. To design a control system for filling 

liquid into bottles automatically or manually connected to IoT (Internet of Thinks) which 

is used for control and monitoring, the author in this final project designs a control 

system for filling and monitoring liquid into bottles using a conveyor. based on the 

Telegram application. which is done by adjusting the tool, designing the tool, designing 

the program and application, testing the tool, whether the tool is working properly or not 

and observing the progress of this tool if an error or program error occurs. After the tool 

is tested, an analysis is carried out on the function of each component installed on the 

tool, and determines the ability of the tool after testing. 

 

Keywords: filling machine, industrial automation 
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